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В  данной  работе  на  основе  математической 
модели,  элементы  которой  взаимодействуют  в 
соответствии  со  схемой  «хищник-  жертва», 
представленной  на  рис.1,  исследована  динамика 
социально- экономической системы. На рис.1 стрелка 
исходит  от  хищника  и  заканчивается  на  жертве.  В 
качестве  основных  факторов,  определяющих 
динамику социально-  экономической системы,  здесь 
выбраны  элементы:  X1,  обозначающий  доходы 
консолидированного  бюджета  x1;  X2–  валовой 
внутренний  продукт  (ВВП)  x2;  элемент  X3–  расходы  на  финансирование  науки  x3; 
элемент  X4– доходы населения  x4; элемент  X5– утечку капиталов  x5. В соответствии с 
взаимодействиями  между  «хищниками»  и  «жертвами»  на  рис.1  математическую 
модель запишем так:
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Здесь  коэффициенты  αi,  βi,  γi,  δi и  φi в  общем случае  могут  зависеть  от  времени  t. 
Результаты  анализа,  предложенной  модели  показали,  что  очередной  кризис  в 
финансово-экономической  системе  России  может  наступить  в  2009/2010  годах.  Это 
согласуется также с результатами предыдущих исследований [1, 2].
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