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Рассмотрена динамическая система  
 xfxAx  ,                                                             (1) 

в которой фазовый вектор 2Rx , 
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A  – матрица, имеющая пару собствен-

ных значений i 2,1  ( 2abc  , bca 2 , 0bc ); компоненты вектор-функции 
 xf  являются суммами форм четного порядка не ниже второго относительно компо-

нент вектора x ,  i
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 . Система (1) на множестве    0
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0 ,   xx R  

удовлетворяет условиям существования, единственности и непрерывной зависимости 
решения от начальных данных. Продолжаются исследования, начатые в [1]. 

Получены достаточные условия существования окрестности состояния равновесия 
0x , через каждую точку которой проходит ненулевое T -периодическое решение 

  ,,,tx  с начальными условиями    ,,,0x  для всех    0\0 U  В силу 
произвольности выбора    0\0 U  полученные условия определяют центр системы 
(1). 
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